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ПРЕДИСЛОВИЕ 
 

Сложно найти промышленное предприятие, на котором не использу-
ются грузоподъемные краны. Они незаменимы при разгрузке поступающего 
на предприятие сырья и полуфабрикатов, для загрузки в железнодорожный и 
автомобильный транспорт вырабатываемой на предприятиях продукции. 
Широко используются грузоподъемные краны и в сельском хозяйстве. Жите-
ли городов также часто видят автомобильные краны, используемые для раз-
личных целей, башенные краны на строительстве новых и реконструкции 
старых зданий. Поэтому неудивительно, что изучение грузоподъемных кра-
нов и их механизмов необходимо для полноценной подготовки студентов 
механических специальностей.  Как правило, темой одного из курсовых про-
ектов для студентов этих специальностей является проектирование и расчет 
грузоподъемного крана и его механизмов.  

В соответствии с рабочей программой дисциплины «Основы проекти-
рования» по направлению подготовки 15.03.02. «Технологические машины и 
оборудование» (профиль подготовки «Машины и оборудование лесного ком-
плекса») студенты института технологии ВШТЭ при изучении дисциплины 
выполняют два курсовых проекта: курсовой проект по деталям машин и кур-
совой проект по грузоподъемным машинам.  

Курсовой проект по грузоподъемным машинам включает в себя расчет 
и проектирование основных механизмов грузоподъемных кранов различных 
типов. Задачей курсового проектирования является овладение методикой са-
мостоятельного и планомерного выполнения технических заданий, инженер-
ных расчетов и оформления конструкторской документации. 

Темой курсового проекта обычно является проектирование основных 
механизмов крана общего назначения (мостового, консольного, велосипедно-
го, стрелового поворотного, козлового и др.). В задании студенту указывают-
ся необходимые технические данные, тип крана, содержание (объем) расче-
тов и количество листов графической части проекта с учетом необходимых 
разрезов и сечений.  
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1. Основные требования к оформлению пояснительной записки  
и чертежей 

 
Пояснительная записка (ПЗ) должна включать необходимые расчеты, 

связанные с выбором основных параметров кинематических схем механиз-
мов крана, обоснование использованных унифицированных и стандартных 
изделий, а также предварительные и уточненные расчеты.  

Пояснительная записка курсового проекта должна содержать: 
1. Титульный лист. 
2. Задание на выполнение курсового проекта. 
3. Содержание. 
4. Введение. 
5. Основную часть (расчет механизмов крана, указанных в задании). 
6. Заключение. 
7. Список использованных источников. 
8. Приложения. 

Основные требования к оформлению пояснительной записки и графи-
ческой части проекта приведены в работе [1]. Поэтому остановимся на неко-
торых особенностях оформления учебного проекта по модулю «Грузоподъ-
емные машины».  

При выполнении учебного проекта вместо кода классификационной 
характеристики используется следующий набор цифр: Первая цифра  в обо-
значении слева – 2 (проект, выполняемый по разделу «Грузоподъемные ма-
шины»), следующие слева направо две цифры в коде соответствуют году вы-
полнения проекта, например, для проекта, выполненного в 2020 г.  – 20. Сле-
дующие две цифры соответствуют номеру задания, например, если номер за-
дания 5, то это 05, если номер задания 12 – 12. Последняя цифра соответ-
ствует номеру варианта задания, например, варианту 3 будет соответствовать 
цифра 3.  Таким образом, проект, выполненный в 2021 г., по заданию 14 , ва-
риант 3 будет иметь следующий код: КОКМ 221143. 

При курсовом проектировании для чертежей общего вида механизмов 
крана используются номера 100, 200 и т.д.  

Для сборочных единиц, входящих в состав механизмов, используются 
соотвественно цифры 110, 120, … ,210, 220, и т.д. Для деталей, входящих в 
состав механизма, используются обозначения 101, 102,…, 201, 202; в состав  
сборочных единиц, соответственно – 101.01, 101.02, …; 201.01, 202.02, … и 
т.д. Например, чертеж общего вида механизма подъема имеет обозначение 
КОКМ 221143.100 ВО, сборочный чертеж барабана, входящего в состав 
механимзма подъема как сборочная единица, имеет обозначение КОКМ 
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221143.110 СБ, трансмиссионный вал механизма подъема может иметь 
обозначение КОКМ 221143.101, деталь барабана – обозначение  КОКМ 
221143.110.01 и т.д. Пояснительная записка имеет код: КОКМ 221143.000 
ПЗ. 

На следующем после содержания листе пишется «Введение». Введение 
 это вступительная часть пояснительной записки. Во введении следует из-
ложить: 

 цель работы; 
 документы, на основании которых разработан проект; 
 назначение и область применения проектируемого изделия. 

Объем введения не должен превышать 2-3 листов. 
Нумерация страниц документа и приложений, входящих в состав доку-

мента, должна быть сквозная. Титульный лист и техническое задание на кур-
совой проект включаются в общую нумерацию, но номер страницы на них не 
указывается. Поэтому начало «Содержания» размещается на листе с номером 
3. Номер страницы указывается в основной надписи. 

После основного раздела пояснительной записки следует заключение.  
В заключении рекомендуется сформулировать основные результаты и 

выводы по выполненной работе, сделать критические замечания о спроекти-
рованных конструкциях механизмов, указать возможность использования 
других решений.  

Слово «ЗАКЛЮЧЕНИЕ» записывают в виде заголовка симметрично 
тексту прописными буквами.  

В приложении к пояснительной записке выносятся в обязательном по-
рядке спецификации ко всем сборочным чертежам, имеющимся в графиче-
ской части проекта. 

Общий объем пояснительной записки  30…40 с.  
Графическая часть проекта выполняется в строгом соответствии с тре-

бованиями стандартов. Объем графической части проекта (3 листа формата 
А1) указывается в задании.  

Содержание первых двух листов – общий вид указанных в задании ме-
ханизмов. Третий лист – сборочный чертеж отдельного узла проектируемых 
механизмов (барабан, крюковая подвеска, установка ходового колеса).  

Чертежи общего вида механизмов должны сопровождаться таблицей 
составных частей. Сборочные чертежи должны сопровождаться специфика-
цией. 
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2. Рекомендуемая последовательность расчета крановых механизмов 
 
Прежде чем приступать к выполнению расчета, необходимо ознако-

миться с конструкцией крана, уяснить кинематику каждого механизма и ясно 
представлять его работу. Для этого следует составить кинематические схемы 
каждого механизма, ориентируясь на тип крана, указанного в задании. В за-
дании может даваться кран с тремя механизмами, но проектированию под-
лежат только два механизма. Прежде чем приступать к выполнению курсово-
го проекта, студент должен изучить устройство этих механизмов. Однако на 
рисунках в атласах [2,3] и учебниках один из механизмов может быть пока-
зан нечетко или его вообще может не быть (в основном это механизмы пово-
рота) – такой механизм необходимо изучить по чертежам других кранов по-
добного типа.  

Рекомендуется начинать работу над проектом с расчета механизма 
подъема. Далее рассчитываются механизмы передвижения, поворота или из-
менения вылета. 

При расчетах часто отсутствуют какие-либо данные, например, вес от-
дельных механизмов и крана в целом, поэтому следует пользоваться лишь 
приближенными значениями этих величин. Вес механизмов можно опреде-
лить ориентировочно по сведениям, приведенным в справочнике по кранам 
[4] и другим источникам литературы. 

Часть деталей во время предварительного расчета вообще не рассчиты-
вается, а их расчет ведется по мере потребности в определении габаритов 
этих отдельных деталей (валы, подшипники). 

Завершив расчет и выбрав составляющие механизма, приступают к 
конструированию. При компоновке определяют наиболее целесообразное 
взаимное расположение сборочных единиц и отдельных частей. На этой ста-
дии проектирования важны разработки вариантов, их анализ и выбор наибо-
лее рационального. Окончательный вариант компоновки утверждается руко-
водителем. 

После выбора наиболее рационального варианта компоновки присту-
пают к конструктивной проработке. Намечается расположение исходного ко-
личества проекций, масштаб изображения выбирается таким образом, чтобы 
проектируемое изделие полностью входило в поля чертежа и давало ясное 
представление о сборке изделий, определяемых спецификацией к данному 
чертежу. Окончательно оформляются чертеж, спецификации, пояснительная 
записка (ПЗ). 
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2.1. Механизм подъема груза 
 
Исходными данными при проектировании являются: грузоподъемность 

крана Q, т; максимальная высота подъема Н, м; скорость подъема v, м/мин; 
группа режима работы согласно ГОСТ 25835-83; размещение крана (на от-
крытой площадке или в помещении); тип крана. 

Расчет механизма рекомендуется производить в следующей последова-
тельности: 
1. Выбирается схема полиспаста, определяется его кратность и вычерчивает-
ся общая схема подвески груза. Для кранов мостового типа используются 
сдвоенные полиспасты. Для кранов, у которых канат поступает на барабан 
через обводной блок или обводные блоки, возможно использование одинар-
ных полиспастов. 
2. Вычисляется КПД полиспаста. 
3. Определяется расчетное усилие в канате, набегающем на барабан. Опреде-
ляется коэффициент использования каната, находится разрывное усилие и 
подбирается канат, выписываются паспортные данные каната [4, 5, 7, 8]. 
4. Определяются диаметры блоков и барабанов [7, 8]. 
5. Выбирается типоразмер крюка [4] и производится расчет крюковой под-
вески [6]: 

 выбирается тип подвески (нормальная или удлиненная), вычерчива-
ется ее схема; 

 выбирается упорный подшипник; 
 выбираются подшипники блоков подвески; 
 определяются размеры серьги расчетом на растяжение или смятие. 

Ориентировочно размеры подвесок приведены в [5]. 
6. Производится геометрический и прочностной расчеты барабана: 

а) определяется шаг нарезки барабана, общая длина барабана и отдель-
ных его частей; 

б) рассчитывается толщина стенки барабана; 
в) производится расчет на сложное сопротивление от изгиба и круче-

ния, также определяется напряжение сжатия, при необходимости проводится 
расчет барабана на устойчивость [6, 7]. 
7. Выбирается способ крепления каната к барабану и производится расчет 
крепления [6]; 
8. Определяется статическая мощность на подъём груза заданной массы с 
учётом предварительно принятого КПД всего механизма и подбирается  кра-
новой электродвигатель [6,9].  
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Для механизма подъема груза при мощности до 5 кВт можно приме-
нять асинхронные короткозамкнутые двигатели. При больших потребных 
мощностях предпочтение отдается двигателям с фазным ротором. Двигатели 
серий МТF, MTH, 4МТН выполнены с фазным ротором, серии МТКF, МТКН 
– с короткозамкнутым ротором. Нужный двигатель выбирают по его мощно-
сти при соответствующей продолжительности включения ПВ (%). 

Учитывая то обстоятельство, что кран может работать и с меньшими 
грузами, расчетное значение мощности целесообразно уменьшить на 40 % 
для режимов 2М и 3М, на 35 % для режима 4М и на 25 % для режима 5М. 
Выписываются основные данные: мощность на валу ротора, частота враще-
ния, продолжительность включения, максимальный момент, момент инерции 
ротора, масса и габаритные размеры электродвигателя с указанием размеров 
конца вала ротора.  
9. Определяют передаточное число редуктора и по нему и передаваемой 
мощности (или по вращающему моменту на тихоходном валу) выбирают ре-
дуктор. В записке помещают эскиз редуктора с основными размерами и его 
характеристику. Предпочтение следует отдавать редукторам с тихоходным 
валом в виде зубчатой полумуфты (исполнение М). В качестве редукторов в 
механизмах подъема используют редукторы Ц2У, 1Ц2У, Ц2Н, Ц2 или других 
типов [4  6].  

В случае отклонения передаточного отношения выбранного редуктора от 
потребного определяется фактическая скорость. Она не должна отличаться от 
заданной более чем на ±10 %. 
10. Определяется тормозной момент с учетом коэффициента запаса тормо-
жения, который должен быть не менее 1,5 [7]. По величине тормозного мо-
мента выбирается нормально закрытый, автоматический тормоз (двухколо-
дочный пружинный короткоходовой тормоз с электромагнитным или гид-
равлическим толкателем) [46]. В записке помещают эскиз тормоза с основ-
ными размерами и указывают его характеристику. 
11. Для соединения быстроходного вала редуктора с двигателем применяют-
ся компенсирующие втулочно-пальцевые муфты с тормозным шкивом на ва-
лу редуктора, а также зубчатые муфты с тормозным шкивом [4,6]. 

Выбор типоразмера муфт производят по крутящему моменту. Необхо-
димо согласовать диаметр тормозного шкива муфты с типоразмером тормоза. 
Предпочтение следует отдавать зубчатым муфтам. На эскизе указывают ос-
новные размеры муфты. 



10 
 

12. Определяется время пуска и торможения, ускорений при пуске и тормо-
жении и сравнение их с допускаемыми ускорениями для кранов данного типа 
[46, 8]. 
13. Производится проверка двигателя на нагрев [5, 10]. 

 
Важнейшим при проектировании является вопрос общей компоновки 

механизма, что делается после выбора составных его частей. Возможные ва-
рианты компоновки механизма подъема показаны на рис. 1. 
 

 
а 

 
б 

 
 

в г 
 

Рисунок 1  Схемы компоновок механизмов подъема 
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Вариант на рис. 1, а наиболее компактен; вариант на рис. 1, б наиболее 
сложен, но позволяет разместить между промежуточным валом и барабаном 
уравнительный блок полиспаста (при сдвоенном полиспасте);  вариант на 
рис. 1,в имеет большие габариты и может использоваться в том случае, если 
нет ограничений размеров в месте установки механизма, вариант на рис. 1, г  
с открытой передачей применяется в механизмах подъема при большой гру-
зоподъемности.  

Если конструктивно невозможно установить тормоз на валу редуктора, 
соединяемого с валом двигателя, применяют редуктор с двумя входными 
концами валов. Тормоз в этом случае устанавливают на втором конце быст-
роходного вала редуктора (на рис.1 это показано штриховыми линиями). 

 
2.2. Механизм передвижения крана мостового типа 

 
Механизмы передвижения мостовых кранов могут быть с центральным 

и раздельным приводами (рис.2).  

 
а 

 
б 

Рисунок 2  Схемы механизмов передвижения мостовых кранов: а — с 
тихоходным трансмиссионным валом: 1 — электродвигатель; 2 — редуктор: 
3 — вал промежуточный; 4 — муфта; б — с раздельным приводом: 1 — 
электродвигатель; 2 — редуктор 



12 
 

В механизмах передвижения с центральным приводом наиболее часто 
используется схема с тихоходным трансмиссионным валом (рис.2, а). В этом 
случае электродвигатель механизма передвижения устанавливают на пло-
щадке в середине моста. Передача движения от редуктора к ходовым колесам 
осуществляется при помощи трансмиссионных валов. Недостаток такой схе-
мы привода — большая масса валов.  

Механизмы передвижения с раздельным приводом (рис.2,б) применяют 
при S/B  6, где S – пролет крана, B – база крана. Технико-экономические 
расчет показывают, что раздельный привод целесообразно применять при 
пролетах более 16 м. При меньших пролетах экономически более выгоден 
центральный привод механизма передвижения.  

На козловых кранах применяют раздельный привод, ходовые колеса 
двухребордные. 

Исходными данными для расчета являются: грузоподъемность крана Q, 
т; скорость передвижения vпер, м/мин; пролет крана S, м; база B; группа ре-
жима работы; размещение крана. 

Расчет механизма передвижения ведется в следующем порядке: 
1. Изучаются возможные кинематические схемы механизма передвижения. 
Для механизмов мостовых кранов в зависимости от величины отношения S/B 
применяется раздельный или центральный привод. 
2. Определяются статические нагрузки на ходовые колеса [46, 8].  

Необходимо найти максимальные нагрузки на все колеса одной сторо-
ны крана. Для кранов грузоподъемностью до 16 т с этой целью используется 
расчетная схема, показанная на рис.3. Эта же схема используется и для опре-
деления минимальной нагрузки на все колеса одной стороны крана, когда те-
лежка без груза находится в крайнем положении. 

Вес открытой кабины с электрооборудованием, расположенным в ней,  
можно принять 10…13 кН, а закрытой 14…17 кН. Вес тележки ориентиро-
вочно можно принимать равным: Gт = (0,25…0,35)G – для групп режима ра-
боты 1М…4М и Gт = (0,4…0,5)G – для групп режима работы 5М (G – вес 
груза, G = 9,81Q). 

Вес крана пролетом не более 30 м может быть определен по формулам 
[4]: 

 при грузоподъемности до 5 т Gкр = 34,3 + 0,07GS, кН; 
 при грузоподъемности от 10 до 15 т Gкр = 19,6 + 0,06GS, кН; 
 при грузоподъемности от 16 до 20 т Gкр = 11,8 + 0,05GS, кН, 

где S – пролет крана, м. 
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Значения lкаб можно принять равным 2,4 м. Значения l1 и l2 для кранов 
разной грузоподъемности приведены в табл.1  

 
Таблица 1 

Q, т 5 8 10 12,5 16 
l1, м 1,0 1,2 1,3 
l2, м 0,8 1,1 1,12 

 
Нагрузки на колеса одной стороны крана можно принимать распреде-

ленными равномерно. 
 

 
Рисунок 3 – Расчетная схема для определения нагрузок на колеса крана 

 
При грузоподъемности крана до 80 т кран опирается на 4 ходовых ко-

леса (с каждой стороны по два колеса). 
3. По найденной максимальной нагрузке на ходовое колесо определяется 
диаметр колеса и типоразмер рельсов. При использовании механизмов пере-
движения с центральным приводом и двумя ведущими ходовыми колесами 
последние рекомендуется выполнять с коническим ободом и устанавливать 
так, чтобы вершины конусов находились вне пролета. В этом случае следует 
применять подкрановые рельсы типа КР или Р, имеющие скругленную го-
ловку. Ведомые колеса крана выполняют с цилиндрическим ободом.  

По диаметру ходового колеса выбирается типоразмер колесной уста-
новки [9]. Различают два типа двухребордных колесных установок: К2РП – с 
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приводным колесом; К2РН – с неприводным колесом. После выбора колес-
ной установки выписывается ее условное обозначение и основные параметры 
(диаметр колеса, диаметр цапфы, ширина дорожки катания и т.д.). 
4. Определяется сопротивление передвижению крана. При расчете механизма 
передвижения крана учитывают три силы: сопротивление передвижению от 
сил трения в ходовых колесах, уклона рельсовых путей, ветровой нагрузки. 
Ветровая нагрузка учитывается только для кранов на открытой площадке. 
5. Определяется необходимая мощность двигателя и выбирается двигатель. 
Статическая мощность двигателя определяется по формуле: 

сܲт. =
сܹݒкр

60 ∙ .мехߟ1000
, кВт	, 

 

где Wc – сопротивление передвижению крана, Н; 
vкр – скорость передвижения крана, м/мин; 
мех – общий КПД механизма передвижения крана, мех = 0,7…0,85. 
 При больших силах инерции (больших скоростях) и малых сопротив-
лениях мощность двигателя предварительно  определяют по формуле: 

ܲ = тܹр +	 вܲ + иܨ(1,3…1,1)
60 ∙ .мехߟߴ1000߰

 ,	кВт				кр,ݒ
 

где Wтр – сопротивление от трения в ходовых частях крана, Н; 
 –  кратность среднего пускового момента двигателя; 
 = количество двигателей в механизме передвижения. 

По каталогу выбирается крановый двигатель с короткозамкнутым ро-
тором типа МTKF, MTKH, 4MTKF (H) с номинальной мощностью большей 
найденных значений. Кроме крановых электродвигателей для механизмов 
передвижения групп режимов работы 3М, 4М   можно использовать двигате-
ли с повышенным скольжением серии 4АС. 
6. Выбирается и рассчитывается передаточный механизм. Определяется ча-
стота вращения ходовых колес и передаточное число привода. Выбирается 
типоразмер редуктора по методике, аналогичной той, что и для механизмов 
подъема. Для механизмов передвижения кранов с центральным приводом 
применяют горизонтальные цилиндрические редукторы; для механизмов с 
раздельным приводом  вертикальные редукторы типа ВК, ВКУ, ВКН; 
навесные редукторы типа Ц3вк (Ц3вкф). Навесные редукторы обеспечивают 
наиболее компактную компоновку. 
7. Определяется тормозной момент и выбирается тормоз. Согласно [7], тор-
моза в механизмах передвижения нужно устанавливать в случаях, если: 

а) кран работает на открытом воздухе; 
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б) кран, работает в помещении и перемещается по пути, уложенному на 
полу; 

в) кран перемещается по надземному рельсовому пути со скоростью более 
32 м/мин. 

8. Определяются расчетные моменты соединительных муфт и выбираются 
муфты. 
9. Производится проверка ходовых колес на отсутствие буксования (опреде-
ление времени пуска по начальному ускорению, вычисляемому по допускае-
мой величине запаса сцепления ведущих колес с рельсом) [46, 8]. В меха-
низмах с раздельным приводом проверяется запас сцепления Ксц для случая, 
когда не работает один привод, а тележка без груза располагается с его сто-
роны.  
 

2.3. Механизмы передвижения консольных и велосипедных кранов 
 

Механизм передвижения  консольных однорельсовых кранов имеет 
также центральное расположение привода. Среднеходный трансмиссионный 
вал 1 соединен с ходовыми (или одним ходовым) колесами 4 через кониче-
ские 2 и цилиндрические 3 зубчатые передачи (рис.4). Механизм передвиже-
ния установлен на продольной балке относительно кранового рельса. 

 
Рисунок 4 – Механизм передвижения консольного крана с двумя приводны-

ми ходовыми колесами 
  
Статические нагрузки на колеса и опорные ролики определяются в за-

висимости от типа крана (поворотная или неподвижная стрела) и с учетом 
того, что наибольшая сила, по которой подбираются ролики, получается на 
максимальном вылете [5, 12]. Для поворотных кранов усилие на ходовое ко-
лесо будет зависеть также от угла между стрелы и рельсовым путем. Оно бу-
дет максимальным при расположении стрелы вдоль рельсового пути. 
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Формулы для предварительного определения масс кранов и крановых 

тележек: 
Настенно-поворотные краны:  

с тележкой mкр = 2,0 + 0,15QLmax 
c постоянным вылетом mкр = 1,5 + 0,04QL 

Поворотные краны на колонне:  
стреловые без противовеса mкр = 3,0 + 0,07QLmax 
c тележкой (поворотная часть без противовеса) mпч = 3,0 + 0,2QLmax 

Велосипедные краны без противовеса:  
общая масса mкр= 0,4 + 0,3QL 
поворотная часть крана mпч = 3,0 + 0,07QL 
 
Условные обозначения: mкр, mпч соответственно массы крана и его по-

воротной части; Q - грузоподъемность крана, т; L  вылет стрелы, м. 
Дальнейший расчет ведется аналогично расчету механизма передвиже-

ния кранов мостового типа. 
 
2.4. Механизм передвижения тележки с приводными колесами 
 
В общем случае механизм передвижения состоит из электродвигателя, 

ходовой части с колесами (катками), тормоза и системы передач. На рис. 5  
показаны наиболее часто применяемые схемы механизма передвижения кра-
новой тележки.  

Чаще всего механизмы передвижения тележек имеют центральный 
привод с тихоходным трансмиссионным валом. Пример такой схемы показан 
на рис.5, а. Предпочтительно расположение редуктора посередине между 
приводными ходовыми колесами. При этом обе половины трансмиссионного 
вала закручиваются под нагрузкой на одинаковый угол, что способствует од-
новременному началу движения приводных колес и ликвидации перекосов во 
время пусков и торможений.  

Тем не менее, в тележках применяется и схема с боковым рас-
положением редуктора (рис.5, б) достоинством которой является удобство 
монтажа редуктора. 

Схемы механизма передвижения, показанные на рис. 5а и 5б, выполне-
ны с независимой установкой всех ходовых колес тележки, которые смонти-
рованы в буксах, вследствие чего их легко можно выкатить из-под рамы те-
лежки для замены или ремонта.  

В схемах с боковым расположением редуктора используют обычно 
навесные редукторы. 
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а 

 
б 

 
в 

 
Рисунок 5  Схемы механизмов передвижения тележки: а — с цен-

тральным приводом; б — с консольным расположением привода; в — с об-
щим проходным валом; 1 — электродвигатель; 2 — редуктор; 3 — рама те-
лежки; 4 — букса; 5 — муфта 

 
В механизме, схема которого показана на рис. 5, в  ходовые колеса 

напрессованы на хвостовики одного вала, который при помощи зубчатой 
муфты соединяется с выходным валом редуктора. Каждое колесо в этом слу-
чае опирается на одни подшипник. При такой компоновке механизм получа-
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ется легче и проще (два подшипника и одна муфта), однако в случае ремонта 
необходимо снимать вал с двумя колесами. 

При установке навесного редуктора реактивный момент, возникающий 
при движении тележки, воспринимается через корпус редуктора упорными 
болтами или пальцами. Для механизма передвижения с навесным редуктором 
не требуются специальные опорные стойки на раме тележки под редуктор и 
электродвигатель. Кроме того, этот механизм передвижения отличается ком-
пактностью и простотой установки. Однако при замене приводных колес на 
этом механизме необходимо демонтировать редуктор, что усложняет ремонт. 
Применение механизмов с навесным редуктором нецелесообразно для теле-
жек большой грузоподъемности (более 20 т), так как в этом случае размеры и 
масса навесного редуктора возрастают непропорционально и становятся не-
приемлемыми. 

Все ходовые колеса тележек выполняют с цилиндрическим ободом.  
Последовательность расчета механизма передвижения тележки с при-

водными колесами такая же, как и последовательность расчета механизма 
передвижения крана. 

 
2.5. Механизм передвижения тележки с канатной тягой 

 
Тележки с канатной тягой применяются с целью уменьшить (за счёт 

переноса с тележки на неповоротную часть крана механизмов подъёма и пе-
редвижения) нагрузку на стрелу, следовательно, уменьшить массу стрелы, 
поворотной части, противовеса. Широко применяются эти тележки в козло-
вых кранах – кранах пролётного типа. 

По ссылке в задании на тип крана принимается конструктивное испол-
нение тележки, запасовка канатов, размещение механизма передвижения те-
лежки. На основании данных технической литературы принимаются кон-
структивные размеры тележки. 

В механизме передвижения с канатной тягой (рис.6) тележка представ-
ляет собой жесткую раму 1 с двумя неподвижно закрепленными на ней осями 
2. На осях свободно вращаются ходовые колеса 3 и блоки 4 каната 5 меха-
низма подъема, один конец которого закреплен на металлоконструкции, а 
второй — на барабане механизма подъема. Канат огибает блок 8 крюковой 
подвески. Тяговый канат (или цепь) 7, огибающий в конце хода тележки ста-
ционарный блок 9, состоит из двух ветвей: верхней и нижней, которые при-
креплены к раме тележки и к барабану 6 с двумя рабочими участками. При 
вращении барабана одна из ветвей наматывается на барабан, а другая сматы-
вается с него, что обеспечивает перемещение тележки.  
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Рисунок 6  Схема механизма передвижения тележки с канатной тягой: 1 — 
рама тележки; 2 — ось блоков и ходовых колес; 3 — ходовое колесо; 4 — 

блок механизма подъема; 5 — подъемный канат; 6 — барабан механизма пе-
редвижения; 7 — тяговый канат; 8 — блок подвески; 9 — обводной блок 

 
Схема запасовки тягового каната может быть выполнена по двум вари-

антам. В первом случае (рис.7) оба конца тягового каната закрепляют на ба-
рабане, а его середина закреплена на грузовой тележке. При включении ле-
бедки один канат наматывается на барабан, а другой — сматывается с него, 
передвигая грузовую тележку. 

По другому варианту оба конца тягового каната закрепляют на грузо-
вой тележке, а средняя часть каната обвивает тяговый барабан двумятремя 
витками (рис. 8). Во всех случаях должно быть предусмотрено устройство 
для обеспечения оптимального натяжения тягового каната. 
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Рисунок 7  Схема запасовки тягового каната с закреплением концов каната 

на барабане 
 

 
Рисунок 8  Схема запасовки тягового каната с закреплением концов каната 

на грузовой тележке 
 
Для расчета механизма передвижения задают скорость передвижения, 

массу тележки (или крана), грузоподъемность, пролет, группу режима рабо-
ты. Для кранов, работающих на открытом воздухе, должна быть предвари-
тельно определена наветренная площадь.  

Последовательность расчета механизма передвижения тележки с ка-
натной тягой. 
1. Определяется нагрузка на ходовые колёса тележки, определяется их диа-
метр Dх.к и подбираются колёса. Массу тележки можно ориентировочно при-
няить равной mт = 0,1Q. Принимается подтележечный рельс, определяется 
диаметр цапф dц (dц  (0,2…0,25)Dх.к), конструкция подшипников, коэффици-
ент трения в цапфах, коэффициент трения качения по рельсу, реборд о го-
ловку рельса, принимается уклон. 
2. Определяется сила сопротивления передвижению тележки. При расчете 
канатного механизма передвижения, кроме сопротивления от трения в ходо-
вых колесах, сопротивления от уклона пути, от ветровой нагрузки необходи-
мо учесть сопротивление от перекатывания подъемного каната по блокам 
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механизма подъема, сопротивление от провисания хвостовой ветви тягового 
каната [4, 6]. 

Необходимая для определения ветровой нагрузки площадь тележки Ат, 
равная проекции на плоскость, перпендикулярную направлению скорости 
ветра, определяется по формуле: 

AТ = lкlh, 
где lк – ширина колеи, м; 
      lh – высота тележки, м. 

Ширина колеи и высота тележки могут быть ориентировочно опреде-
лены по табл. 2 [13]. 

Таблица 2 – Ориентировочные габаритные размеры тележки 
Группа режима работы Расчетная формула при грузоподъемности Q, т 

1М…3М lк = 2,44 + 1,5102Q           lh = 0,676 + 102Q 
4М lк = 2,62 + 1,5102Q           lh = 0,835 + 102Q 

5М, 6М lк = 2,80 + 1,5102Q           lh = 1,0 + 102Q 
 

3. Принимается ориентировочное значение КПД механизма и рассчитывается 
статическая мощность, потребная для передвижения тележки с номинальным 
грузом. По найденному значению мощности выбирается электродвигатель и 
выписываются его основные параметры. 
4. Определяется сила натяжения тягового каната, принимается коэффициент 
запаса прочности и рассчитывается разрывное усилие, на основании которого 
выбирается тяговый канат.  
5. Определяется диаметр барабана тягового каната и отклоняющих блоков. 
Определяются геометрические размеры барабана тягового каната.  Отличие 
расчёта барабана механизма передвижения тележки с канатной тягой от рас-
чёта механизма подъёма состоит в том, что в механизмах с канатной тягой 
потребная длина барабана выбирается с учётом рабочей длины каната, рав-
ной полезному вылету. При запасовке тягового каната по схеме, показанной 
на рис.8  канат не закрепляется на барабане планками, а удерживается сила-
ми трения, т.е. применяется фрикционный барабан. Поэтому необходимо 
найти число витков каната, обхватывающих барабан, необходимое для со-
здания требуемого тягового усилия. 
6. Определяется частота вращения барабана тягового каната и передаточное 
число привода механизма, после чего выбирается редуктор. После выбора 
редуктора, определения фактической скорости передвижения, мощности, 
рассчитывается статический момент на первом валу для процесса торможе-
ния (трения реборд о рельсы не учитывается). Определяется динамический 
момент при торможении, время пуска принимается равным 3…5 с.  
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Все ходовые колёса ведомые, поэтому не рассматриваются процессы 
пробуксовывания при пуске, а также проскальзывания при торможении ко-
лёс. Определяется статический момент на первом валу при установившемся 
движении. 

Проверяется электродвигатель на пусковые перегрузки и на нагрев.  
 

2.6. Механизм поворота крана 
 

Механизм поворота в грузоподъемных машинах служит для приведе-
ния во вращательное движение металлоконструкции крана с поднимаемым 
грузом. В заданиях на курсовой проект механизм поворота используется в 
кранах стрелового типа: стационарных поворотных кранах, в консольных 
настенных и потолочных кранах, в велосипедном кране. 

В зависимости от конструкции поворотной части эти краны делят на 
две основные группы: краны на вращающейся колонне и краны на непо-
движной колонне. 

В кранах на неподвижной колонне механизм поворота вместе с други-
ми механизмами крана может устанавливаться как на поворотной части кра-
на, так и на ходовой части крана (велосипедные краны, консольные пере-
движные краны). В кранах с вращающейся колонной механизм поворота 
устанавливается обычно на неподвижной части крана или на фундаменте. 

Характерной особенностью механизмов поворота является большое 
передаточное число - 200... 1000 вследствие ограниченных линейных скоро-
стей груза во избежание его раскачивания. Для реализации большого переда-
точного числа в механизмах предусмотрены червячные редукторы 
(и=30...40) и зубчатые передачи (и = 10...25). В последнее время все больше 
внедряются компактные планетарные и волновые редукторы. 

На рис.9 показана схема механизма поворота крана с вращающейся ко-
лонной. Механизм устанавливается на платформе, жестко прикреплённой к 
стене здания,  и состоит из двигателя, муфты с тормозным шкивом, червяч-
ного редуктора с предохранительной муфтой и открытой зубчатой цилин-
дрической передачи.  

Вследствие больших динамических усилий при пуске и торможении, 
точное определение которых в большинстве случаев затруднительно, и из-за 
возможности поломки редукторов необходимо предохранительное устрой-
ство. В простых механизмах предохранительное устройство выполняют в ви-
де срезающих штифтов, а в сложных - в виде фрикционных муфт, где от чер-
вячного колеса коническим диском вращение передается валу (рис.9).  
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Рисунок 9 – Схема механизма поворота крана на вращающейся колонне 

 
 Такая же схема механизма поворота может использоваться и для кра-

нов с неподвижной колонной. В этом случае механизм поворота устанавли-
вается на поворотной части крана. 

На рис. 10 показаны другие схемы механизмов поворота крана на не-
подвижной колонне. В механизме на рис. 10, а  используется горизонтальный 
цилиндрический редуктор и открытая коническая передача, на ведомом валу 
которой установлена цилиндрическая шестерня, зацепляющаяся с колесо 
жестко соединенной с неподвижной колонной крана.  

 

 
 

а б 
 
Рисунок 10 – Схемы поворота крана с неподвижной колонной 
 
На рис.10, б вместо горизонтального цилиндрического редуктора ис-

пользуется соосный редуктор с вертикальными валами и открытая цилин-
дрическая передача. Данная схема является более предпочтительной, так как 
исчезает необходимость в открытой конической паре и появляется возмож-
ность блочного выполнения механизма (к редуктору можно прикрепить вер-
тикальный фланцевый двигатель). 
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При большом диаметре зубчатого колеса применяют цевочное колесо, 
обеспечивающее передаточное число 8…16 при числе зубьев шестерни 
9…12. 

В стационарных кранах с вращающейся колонной в верхней опоре кра-
на устанавливается радиальный сферический подшипник, а в нижней опоре - 
радиальный сферический подшипник и упорный шарико- или роликопод-
шипник. 

В качестве нижней опоры в велосипедных кранах и стационарных кра-
нах на неподвижной колонне используют обойму с  роликами. 

Для уравновешивания рабочего груза и отдельных частей крана во 
время работы на поворотной части крана с неподвижной колонной устанав-
ливают противовес. 

Исходными данными являются: частота вращения крана nкр, мин-1 (или 
угол и время поворота); максимальный вылет L, м. Остальные исходные дан-
ные те же, что и при проектировании механизма подъема. 

Последовательность расчета [5,8]: 
1. Составление кинематической схемы механизма поворота; 
2. Определение веса поворотной части крана, веса тележки при ее наличии, 

веса противовеса. Определение наветренной площади крана и груза. 
Определение опорных реакций. Выбор типа опорно-поворотного 
устройства и основных размеров опорных частей.  

3. Определение суммарного момента сопротивления повороту. 
4. Определение мощности двигателя и выбор двигателя. 
5. Определение общего передаточного числа привода механизма вращения 

и уточнение кинематической схемы механизма. Разбивка передаточного 
числа между частями схемы, выбор редуктора, расчет открытой переда-
чи (при ее наличии); выбор соединительных муфт. 

6. Определение момента муфты предельного момента, выбор типа и расчет 
всех ее элементов. 

7. Определение потребного тормозного момента, выбор тормоза и места 
его установки. 

8. Определение времени пуска, ускорения при пуске и проверка его соот-
ветствия допустимому значению. 

9. Определение времени торможения, ускорения при торможении и прове-
рка его соответствия допустимому значению. 

10. Проверка двигателя на нагрев. 
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2.7. Механизм изменения вылета наклоном стрелы 
 
Механизм изменения вылета предназначен для перемещения груза по-

воротным краном в радиальном направлении относительно центра враще-
ния. Эту задачу можно решить двумя путями: 

 перемещением грузовой тележки по стреле с помощью лебедки (ме-
ханизма передвижения); 

 поворотом стрелы в вертикальной плоскости. 
Наиболее просто угол наклона стрелы меняется с помощью канатных 

полиспастов либо гидравлических цилиндров. Полиспастный привод (рис. 
12) включает в себя лебедку 1 и стреловой полиспаст, состоящий из непо-
движной обоймы 2, установленной на поворотной платформе крана, каната 3 
и подвижной обоймы  4, размещенной на головке стрелы (рис. 1, а) либо под-
вешенной на тягах 5 (рис.1, б). В зависимости от направления вращения ба-
рабана стрела поворачивается относительно шарнира 8 вниз или вверх. Пер-
вая схема с конструктивной точки зрения проще, зато вторая требует значи-
тельно меньшей длины каната, поскольку при подъеме стрелы в верхнее по-
ложение она используется почти полностью. Грузовой канат 6 полиспаста 7 
обходит блок на головке стрелы и направляется на лебедку  механизма подъ-
ема. 

  
а б 

Рисунок 11  Полиспастный привод механизма изменения вылета стрелы 
 
Примерная последовательность расчета механизма изменения вылета 

наклоном стрелы [4,8]: 
1. Определение усилия в стреловом полиспасте для крайних положений 

стрелы. 
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2. Определение максимального и минимального усилий в канате стрелово-
го каната у барабана. 

3. Определение среднего усилия в канате равное полусумме максимально-
го и минимального усилий. 

4. Определение средней скорости навивки каната на барабан.  
5. Определение необходимой мощности двигателя и выбор двигателя; 
6. Расчет каната на прочность и выбор каната по каталогу. 
7. Определение диаметра барабана.  
8. Определение частоты вращения барабана. 
9.  Определение общего передаточного числа привода и составление кине-

матической схемы механизма; 
10. Определение расчетной мощности редуктора и выбор редуктора; 
11. Определение расчетных моментов соединительных муфт при макси-

мальных нагрузках стрелового полиспаста. 
12.  Проверка двигателя на время пуска при максимальном и минимальном 

усилии в канате.  
13. Определение момента статического  сопротивления  на валу тормоза  

при торможении. 
14. Определение тормозного момента и выбор тормоза; 
15. Определение времени торможения при максимальном усилии в канате 

и проверка его соответствия допускаемому значению. 
16. Проверка правильности выбора двигателя по пусковому моменту при 

наибольшей нагрузке  (т. е. при крайнем нижнем положении стрелы) из 
условия Tmax ≤  Tср.п, где Тmax — максимальный момент на валу двигателя, 
Tср.п — среднепусковой момент двигателя. Расчет на прочность отдель-
ных элементов механизма (барабана, крепления концов каната и др.). 
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3. Темы и варианты курсового проекта 
 

Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 1 

Козловой кран 
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

  варианты 1, 2: чертеж общего вида механизма передвижения крана,  сборочный 
чертеж барабана; 

варианты 3…5: чертеж общего вида механизма передвижения тележки,  сборочный 
чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен На открытой площадке 
2 Назначение крана Обслуживание открытого склада 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 4М 5М 4М 5М 4М 
механизма передвижения тележки 4М 5М 5М 4М 5М 
механизма передвижения крана 4М 4М 5М 5М 4М 

5 Грузоподъемность, т 5 6,3 8 10 12,5 
6 Пролет крана, м 16 22 24 28 32 
7 Высота подъемам, м 8,0 9,0 10,0 15,0 19,2 
8 Скорость подъема, м/мин 7,5 9,6 12,0 16 14 
9 Скорость передвижения тележки, 

м/мин 
19,2 24,0 30,0 19,2 24,0 

10 Скорость передвижения крана, 
м/мин 

60,0 96,0 75,0 120 48,0 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 2 

Мостовой кран 
 

 
 

Объем работы 
1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

варианты 1…3: чертеж общего вида механизма передвижения тележки,  сбороч-
ный чертеж крюковой подвески; 

варианты 4,5: чертеж общего вида механизма передвижения крана,  сборочный 
чертеж крюковой барабана. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Погрузочно-разгрузочные работы 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 5М 5М 4М 5М 4М 
механизма передвижения тележки 4М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения крана 4М 5М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 4,0 5,0 6,3 8,0 
6 Пролет крана, м 10,5 12,5 16,5 16,5 22,5 
7 Высота подъема, м 8,0 10,0 8,0 12,5 12,5 
8 Скорость подъема, м/мин 8,0 10,0 12,5 16,0 14,0 
9 Скорость передвижения тележки, 

м/мин 
19,2 24,0 30,0 37,8 24,0 

10 Скорость передвижения крана, 
м/мин 

96,0 60,0 75,0 96,0 48,0 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 3 

Поворотный кран на неподвижной колонне  
 

 
 

Объем работы 
1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма поворота; 

   варианты 1…3: сборочный чертеж роликовой коробки; 
   варианты 4, 5: сборочный чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен На открытой площадке 
2 Назначение крана Погрузочно-разгрузочные работы 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма изменения вылета стрелы 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма поворота крана 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 2,5 3,2 4,0 5,0 
6 Вылет стрелы, м 3,2 3,6 4,0 4,5 5,0 
7 Высота подъема, м 1,6 2,0 2,5 3,2 3,2 
8 Скорость подъема, м/мин 6,0 7,5 7,5 9,6 9,6 
9 Частота вращения стрелы, об/мин 1,2 2,4 1,92 1,5 1,92 

 
 

Студент ________________ Группа _____________ 
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 4 

Кран консольный неповоротный передвижной 
 

 
 

Объем работы 
1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

  варианты 1…3: чертеж общего вида механизма передвижения крана; сборочный  
чертеж крюковой подвески; 

варианты 4, 5: чертеж общего вида механизма передвижения тележки; сборочный 
чертеж барабана. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 3,0 3,2 2,5 4,0 5,0 
6 Высота подъема 4,0 5,0 4,0 5,0 6,3 
7 Вылет стрелы, м 3,6 4,0 4,5 5,0 5,5 
8 Скорость подъема, м/мин 9,6 7,5 9,6 15,0 12,0 
9 Скорость передвижения тележки, 

м/мин 
7,5 9,6 12,0 12,0 15,0 

10 Скорость передвижения крана, 
м/мин 

60,0 75,0 60,0 48,0 37,8 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 5 

Кран велосипедный 
 

 
 

Объем работы 
1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

варианты 1,2: чертеж общего вида механизма передвижения крана, сборочный 
чертеж крюковой подвески; 

варианты 3…5: чертеж общего вида механизма поворота; сборочный чертеж ба-
рабана. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма поворота 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 2,5 3,2 4,0 3,2 4,0 
6 Высота подъема, м 2,5 2,5 3,2 3,2 4,0 
7 Вылет стрелы, м 3,2 4,0 4,5 4,5 4,5 
8 Скорость подъема, м/мин 6,0 7,5 9,6 9,6 12,0 
9 Частота вращения стрелы, об/мин 1,2 1,5 1,92 2,4 3,0 

10 Скорость передвижения крана, 
м/мин 

12,5 15,0 19,2 24,0 19,2 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 6  

Кран козловой с канатной тягой 
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема;  

варианты 1…3: чертеж общего вида механизма передвижения крана, сборочный 
чертеж крюковой подвески; 

варианты 4, 5: чертеж общего вида механизма передвижения тележки, сбороч-
ный чертеж барабана. 

№ Исходные данные Варианты 
1 2 3 4 5 

1 Кран установлен На открытой площадке 
2 Назначение крана Погрузочно-разгрузочные работы 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 4М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма передвижения тележки 4М 4М 5М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 5 6,3 6,3 10 10 
6 Высота подъема, м 6,3 8,0 10,0 12,5 14,0 
7 Пролет, м 16,0 14,0 19,2 24,0 30,0 
8 Скорость подъема, м/мин 7,5 9,6 12,0 15,0 19,2 
9 Скорость передвижения тележки, 

м/мин 
24,0 30,0 30,0 37,8 48 

10 Скорость передвижения крана, м/мин 48 60 96 100 75 
 

Студент ________________ Группа _____________ 
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 7  

Кран консольный передвижной поворотный 
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

варианты 1…3:  чертеж общего вида механизма поворота,  сборочный чертеж 
крюковой подвески; 

варианты 4, 5:   чертеж общего вида механизма передвижения,  сборочный чер-
теж барабана. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма поворота 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъёмность, т 3,2 4,0 3,2 4,0 5,0 
6 Высота подъема, м 4,0 6,3 5,0 5,0 6,3 
7 Вылет стрелы, м 3,2 4,0 4,5 5,0 5,6 
8 Скорость подъема, м/мин 9,6 19,2 24,0 12,0 15,0 
9 Частота вращения стрелы, об/мин 3,0 2,4 1,92 1,92 1,5 
10 Скорость передвижения крана, 

м/мин 
24,0 19,2 30,0 15,0 12,0 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 8  

Кран полукозловой  
 

 
 

Объем работы 
1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

варианты 1…3: чертеж общего вида механизма передвижения крана,  сбороч-
ный чертеж барабана; 

варианты 4, 5: чертеж общего вида механизма передвижения тележки,  сбороч-
ный чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 4,0 5,0 6,3 8,0 
6 Пролет крана, м 10 12 16 16 18 
7 Высота подъема, м 5,0 6,3 8,0 9,0 10,0 
8 Скорость подъема, м/мин 15,0 19,2 24,0 24,0 30,0 
9 Скорость передвижения тележки, 

м/мин 
24,0 30,0 37,8 48,0 37,8 

10 Скорость передвижения крана, 
м/мин 

60 75 96 120 96 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 9  

Кран мостовой с траверсой 
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

варианты 1…3: чертеж общего вида механизма передвижения крана,  сборочный 
чертеж барабана; 

варианты 4, 5:  чертеж общего вида механизма передвижения тележки,  сбороч-
ный чертеж крюковой подвески. 

№ Исходные данные Варианты 
1 2 3 4 5 

1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 12,5 6,3 8 10 12 
6 Пролет крана, м 22,0 12,0 16,0 16,0 22,0 
7 Высота подъема, м 16,0 10,0 12,0 8,0 12,0 
8 Скорость подъема, м/мин 20,0 18,0 16,0 12,0 16,0 
9 Скорость передвижения тележки, 

м/мин 
24,0 40,0 25,0 16,0 20,0 

10 Скорость передвижения крана, м/мин 40,0 60,0 100,0 60,0 80,0 
 

Студент ________________ Группа _____________ 
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 



36 
 

Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 10 

Кран консольный передвижной 
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

варианты 1…3: чертеж общего вида механизма передвижения крана,  сбороч-
ный чертеж барабана; 

варианты 4, 5:  чертеж общего вида механизма передвижения тележки,  сбо-
рочный чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 2,5 3,2 4,0 5,0 
6 Высота подъема, м 4,0 4,0 5,0 5,0 6,3 
7 Вылет, м 5,0 5,6 4,0 4,5 3,6 
8 Скорость подъема, м/мин 12,0 9,6 15,0 19,2 24,0 
9 Скорость передвижения тележки, 

м/мин 
9,6 15,0 7,5 12,0 9,6 

10 Скорость передвижения крана, м/мин 24,0 48,0 30,0 37,8 48,0 
 

Студент ________________ Группа _____________ 
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 11 

Кран с поворотной колонной  
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма поворота 

крана; 
варианты 1…3:  сборочный чертеж барабана; 
варианты 4, 5:   сборочный чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 4М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 2,5 3,2 2,5 3,2 4,0 
6 Высота подъема, м 2,5 3,2 3,2 4,0 4,0 
7 Вылет стрелы, м 3,2 3,6 4,0 4,5 5,0 
8 Скорость подъема, м/мин 6,0 7,5 9,6 12,0 15,0 
9 Частота вращения стрелы, об/мин 1,5 1,20 1,92 2,4 3,0 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 12 

Кран консольный передвижной с поворотной колонной  

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

варианты 1…3: чертеж общего вида механизма передвижения крана, сбороч-
ный чертеж барабана; 

варианты 4, 5:  чертеж общего вида механизма поворота, сборочный чертеж 
крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма поворота 4М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 2,5 3,2 2,5 4,0 
6 Высота подъема, м 3,5 4,0 4,5 4,0 3,2 
7 Вылет стрелы, м 3,2 3,6 5,0 4,0 5,6 
8 Скорость подъема, м/мин 12,0 15,0 19,2 12,0 9,6 
9 Частота вращения стрелы, об/мин 2,4 1,92 1,5 2,4 1,2 
10 Скорость передвижения крана, 

м/мин 24,0 37,8 30,0 24,0 19,2 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 13 

Кран консольный с поворотной колонной  
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма поворота 

крана; 
варианты 1, 2:   сборочный чертеж барабана; 
варианты 3…5: сборочный чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 4М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 3,2 4,0 4,0 5,0 
6 Высота подъема, м 2,5 3,2 3,2 4,0 5,0 
7 Вылет стрелы, м 3,2 3,6 4,0 4,5 5,0 
8 Скорость подъема, м/мин 6,0 7,5 9,6 12,0 15,0 
9 Частота вращения стрелы, об/мин 2,4 1,92 1,5 1,92 1,2 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 14 

Кран консольный с поворотной колонной  
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма поворота 

крана; 
варианты 1…3:   сборочный чертеж барабана; 
варианты 4, 5:     сборочный чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма поворота 3М 3М 3М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 3,2 2,5 4,0 5,0 
6 Высота подъема, м 4,5 3,2 4,0 5,0 6,3 
7 Вылет стрелы, м 3,2 3,6 4,0 4,5 3,6 
8 Скорость подъема, м/мин 12,0 7,5 9,6 15,0 19,2 
9 Скорость поворота крана, м/мин 3,0 2,4 2,4 1,92 1,5 

 
 

Студент ________________ Группа _____________ 
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 15 

Кран консольный на неподвижной колонне  
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; крана; 

варианты 1…3: чертеж общего вида механизма поворота; сборочный чертеж 
барабана; 

варианты 4, 5: чертеж общего вида механизма изменения вылета стрелы; сбо-
рочный чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен На открытой площадке 
2 Назначение крана Погрузочно-разгрузочные работы 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
механизма поворота 3М 4М 3М 4М 4М 

 механизма изменения вылета 
стрелы 3М 3М 4М 3М 3М 

5 Грузоподъемность, т 2,5 3,2 2,5 3,2 4,0 
6 Высота подъема, м 3,2 2,5 2,0 3,0 3,2 
7 Вылет стрелы, м 4,5 4,0 3,2 5,0 5,0 
8 Скорость подъема, м/мин 12,0 9,6 7,5 9,6 15,0 
9 Скорость поворота крана, м/мин 1,5 1,92 2,4 1,92 1,2 
10 Скорость изменения вылета стре-

лы, м/мин 15,0 12,0 19,2 12,0 12,0 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 16 

Кран консольный настенный передвижной с поворотной колонной  

 
 

Объем работы 
1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; 

варианты 1…3: чертеж общего вида механизма передвижения крана, сбороч-
ный чертеж барабана; 

варианты 4, 5:  чертеж общего вида механизма поворота, сборочный чертеж 
крюковой подвески. 

№ Исходные данные Варианты 
1 2 3 4 5 

1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 4М 4М 4М 5М 
механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 4М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 3,2 4,0 5,0 6,3 
6 Высота подъема, м 5,0 4,0 4,5 4,0 5,0 
6 Вылет стрелы, м 4,0 4,5 6,3 5,6 3,6 
8 Скорость подъема, м/мин 24,0 19,2 24,0 19,2 30,0 
9 Частота вращения стрелы, об/мин 2,4 1,92 1,92 1,5 1,5 
10 Скорость передвижения крана, 

м/мин 
48,0 37,8 30,0 30,0 24,0 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 17 

Кран мостовой  
 
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма передвижения 
крана, сборочный чертеж барабана; 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения крана 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 5,0 6,3 8,0 10,0 
6 Высота подъема груза Н, м 6,3 9,0 10,0 8,0 12,5 
7 Пролет крана S, м 10,5 12 16,5 12,5 22,5 
8 Скорость подъема, м/мин 9,6 12,0 15,0 12,0 19,2 
9 Скорость передвижения тележки, м/мин 18,0 40,0 30,0 36,0 24,0 
10 Скорость передвижения крана, м/мин 60 75 96 120 96 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 

 
 
 



44 
 

Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 18 

Кран козловой двухконсольный 
 

 
 

Объем работы 
1. Пояснительная записка. 
2. Чертежи общего вида механизма подъема и механизма передвижения крана, сборочный 
чертеж барабана. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен На открытой площадке 
2 Назначение крана Обслуживание открытого склада 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения крана 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 5,0 6,3 8,0 10,0 
6 Высота подъема груза Н, м 6,3 8,0 10,0 11,2 12,5 
7 Пролет крана S, м 12,5 12,5 16,0 20,0 22,0 
8 Скорость подъема, м/мин 12,0 19,2 24,0 30,0 37,8 
9 Скорость передвижения тележки, м/мин 19,2 19,2 24,0 30,0 30,0 
10 Скорость передвижения крана, м/мин 120 96 75 96 75 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 19 

Кран мостовой  
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема, чертеж общего вида механизма передвижения 
крана, сборочный чертеж барабана. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения крана 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 5,0 6,3 8,0 10,0 
6 Высота подъема груза Н, м 6,3 8,0 10,0 12,5 11,2 
7 Пролет крана S, м 10,5 12,5 16,5 22,5 16,5 
8 Скорость подъема, м/мин 12,0 15,0 19,2 30,0 24,0 
9 Скорость передвижения тележки, м/мин 19,2 24,0 37,8 48,0 30,0 

10 Скорость передвижения крана, м/мин 120 75 96 60 75 
 

Студент ________________ Группа _____________ 
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 20 

Кран потолочный  
 
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма передви-

жения крана, сборочный чертеж барабана. 
 

№ Исходные данные Варианты 
1 2 3 4 5 

1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы  
 механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
 механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
 механизма поворота 3М 3М 4М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 4,0 5,0 5,0 6,3 
6 Высота подъема, м 5,0 6,3 8,0 4,0 3,2 
7 Вылет стрелы, м 3,2 3,6 4,0 5,0 4,5 
8 Скорость подъема, м/мин 24,0 19,2 30,0 15,0 12,0 
9 Частота вращения стрелы, об/мин 2,4 1,92 1,8 1,5 1,2 
10 Скорость передвижения крана, м/мин 48,0 37,8 30,0 30,0 24,0 

 
 

Студент ________________ Группа _____________  
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 21 

Кран консольный на поворотной колонне 
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма поворота; 

варианты 1…3: сборочный чертеж барабана; 
варианты 4, 5:   сборочный чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 3М 4М 5М 5М 
механизма поворота 3М 4М 4М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 3,2 4,0 4,5 5,0 
6 Высота подъема, м 2,5 3,2 4,0 3,2 4,0 
7 Вылет стрелы, м 4,5 4,0 3,6 4,0 3,2 
8 Скорость подъема, м/мин 9,6 12,0 15,0 12,0 15,0 
9 Скорость поворота, об/мин 1,5 1,92 1,92 1,92 2,4 

 
 

Студент ________________ Группа _____________ 
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 22 

Кран козловой двухконсольный 
 

 
 

Объем работы 
1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма передвижения 
тележки, сборочный чертеж крюковой подвески. 

№ Исходные данные Варианты 
1 2 3 4 5 

1 Кран установлен На открытой площадке 
2 Назначение крана Обслуживание открытого склада 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения крана 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 5,0 6,3 8,0 10,0 
6 Высота подъема груза Н, м 6,3 8,0 10,0 11,2 12,5 
7 Пролет крана S, м 12,5 12,5 16,0 20,0 22,0 
8 Скорость подъема, м/мин 12,0 19,2 24,0 30,0 37,8 
9 Скорость передвижения тележки, м/мин 19,2 19,2 24,0 30,0 30,0 
10 Скорость передвижения крана, м/мин 120 96 75 96 75 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 23 

Кран потолочный  
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма поворота, 

сборочный чертеж крюковой подвески. 
 

№ Исходные данные Варианты 
1 2 3 4 5 

1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы  
 механизма подъема 3М 3М 4М 4М 5М 
 механизма передвижения крана 3М 3М 3М 4М 4М 
 механизма поворота 3М 3М 4М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 4,0 5,0 5,0 5,0 6,3 
6 Высота подъема, м 4,0 6,3 3,2 4,0 3,2 
7 Вылет стрелы, м 3,6 4,0 4,0 5,0 4,5 
8 Скорость подъема, м/мин 24,0 19,2 30,0 15,0 12,0 
9 Частота вращения стрелы, об/мин 2,4 1,5 1,8 1,5 1,2 
10 Скорость передвижения крана, м/мин 48,0 37,8 30,0 30,0 24,0 

 
 

Студент ________________ Группа _____________  
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 24 

Кран мостовой  
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема; чертеж общего вида механизма передви-

жения тележки, сборочный чертеж крюковой подвески. 
 

№ Исходные данные Варианты 
1 2 3 4 5 

1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения крана 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 5,0 6,3 6,3 8,0 10,0 
6 Высота подъема груза Н, м 6,3 8,0 12,5 12,5 11,2 
7 Пролет крана S, м 10,5 12,5 16,5 22,5 16,5 
8 Скорость подъема, м/мин 15,0 15,0 19,2 30,0 24,0 
9 Скорость передвижения тележки, м/мин 37,8 24,0 37,8 48,0 30,0 

10 Скорость передвижения крана, м/мин 96 75 96 60 75 
 

Студент ________________ Группа _____________ 
Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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Высшая школа технологии и энергетики 
Институт технологии 

Кафедра основ конструирования машин 
Техническое задание № 25 

Кран мостовой  
 
 

 
Объем работы 

1. Пояснительная записка. 
2. Чертеж общего вида механизма подъема, чертеж общего вида механизма передвижения 
тележки, сборочный чертеж крюковой подвески. 

 
№ Исходные данные Варианты 

1 2 3 4 5 
1 Кран установлен В помещении 
2 Назначение крана Транспортировка грузов в здании 
3 Питание двигателей Переменным 3-х фазным током 
4 Группа режима работы 

механизма подъема 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения крана 3М 4М 4М 5М 5М 
механизма передвижения тележки 3М 3М 4М 4М 5М 

5 Грузоподъемность, т 3,2 5,0 6,3 8,0 10,0 
6 Высота подъема груза Н, м 6,3 9,0 10,0 8,0 12,5 
7 Пролет крана S, м 10,5 12 16,5 12,5 22,5 
8 Скорость подъема, м/мин 9,6 12,0 15,0 12,0 19,2 
9 Скорость передвижения тележки, м/мин 18,0 40,0 30,0 36,0 24,0 
10 Скорость передвижения крана, м/мин 60 75 96 120 96 

 
Студент ________________ Группа _____________ 

Вариант_______________________ 
Руководитель __________________ 
Срок защиты проекта ___________ 
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